impulzusainak hossza mindig rovidebb le-
gyen, mint a vezérlo jel periddusideje, azaz
a gyujtasi periodusidé a legnagyobb mo-
torfordulatszamon. Ez a feltétel jelen eset-
ben is teljesiil. Az impulzusok szélességét
a P potenciométerrel aithatjuk be, ezzel a
miiszer végkitérését hitelesithetjiik. A ska-
la linearis.

A kis berendezést, amely a Funkamate-
ur 1985/5. szamaban jelent meg, nyomta-
tott kivitelben készithetjiik el. A nyomta-
tott lapot a kijelz6 miszer hatlapjara sze-
relbetjiik. Az aramkoér tapfesziltségét a
gyujtaskapcesoloval kapesolt vezeték szol-
galtatja; ez tovabbi kapcsolasainkra is ér-
vényes.

A 27. abrdn luxus-kivitelii fordulatszam-
méré rajza lathato. A kijelzésre szolgalo
hatvan darab kiionb6z6 szini LED kor-
alakban helyezkedik el, analég miiszert
utinozva. A nyomtatott lap kialakitasa
ennck az elrendezésnek felel meg. A mi-
szer 7500-as percenkénti fordulatszémig

he Vior ov o apint io vAltan atin

mér “Ey’ uGsy 4 8Zintis v'auuLtaLJa' 5%—15
zold, ef6lott 6000-ig sarga, 6000 felett pe-
dig piros a kijelzés — az alkalmazott LED-
ek helyének ¢és szinének megfelelGen.
Emellett a kerek ezres fordulatszamokat
kiilon LED-ek jelzik, eltéré szinnel, ezaltal
is szemléletessé téve a jelzésképet.

A késziilék a bemend jelet a gynjtasmeg-
szakitorol nyeri. A megszakitasi impuizu-
sok pozitiv része nyitja a T, tranzisztort,
melynek bemeneti kére a megszakité érint-
kezdk jelét formalja és vagja. Minden meg-
szakitésnél nyit a T, és triggerelddik az
IC,-¢s idbzitével megvaldsiiott monosia-
bil multivibrator, melynek 3. kivezetésén
fellépé uniformizalt impulzusainak atlag-
értéke a fordulatszammal aranyos. Azért,
hogy a multivibriator ne kaphasson téves
inditojeleket, amikor a fokozat kvazistabli
helyzetbe billen, azonnal tovabbi nyitoara-
mot biztosit a 3. kimenetérdl a T, triggere-
16 tranzisztornak az atbilient helyzet végé-
ig. Igy a bazisra keriil6 jel rovidsége, ,,prel-
lezése” vagy a hamis indit6jel hatasa nem
tud érvényesiilni. A multivibrator kb. 3 ms
hosszi uniformizalt impulzusokat allit elo,
melyek ailagérickét haromiagu RC-lanc
képzi. A sziirés utan a fordulatszimmal
aranyos egyenfesziltseg (ill. lassan valtozd
»DC”) az U 106B LED-meghajto integrait
aramkor 16-os bemeneti pontjara keriil.

A Lkeésziilék hitelesitését az 1C kancsoldsi

SUSLNICR HICIOSICSCT aZ o nuy\.ov-uan

szintjeinck valtoztatasaval, a P, zérus for-
dulatszam) és P,(max. fordulatszam) trim-
mer-potenciométerekkel végezhetjik.

A késziilék nyomtatott lapja a miszer
kivagott skalaja alatt helyezkedik el. Cél-
szerl szogletes tokozasi LED-eket hasz-
nalni hozza. A nyomtatott lap foliazatat és

PO oy ol A

az dleerDLCK Dcuuctcsl rdjldl (dZ EleK[Or
1986/7-8. szdma nyoman) a 28. és 29. ab-
ran lathatjuk. A nyomtatott lap a kis ha-
romldbu stabilizator-IC-t is tartalmazza,
amely a miiszert stabil 10 V-os fesziiltség-
ael latia el
gel latja el.

Digitalis kijelzéssel miikodik a 30. dbra
fordulatszimmeérdje. A miiszerben a meg-

—_—

1N&001

3xBC328

> 4
gm‘E |
+ 23
535 '
?bno
2 x o
Wy
(=]
- ~F —
:l> ~
-4 b A ™ ——
+11 - —
s—F 3
v
2 2
R=]
\?g x )
J S
= © c = —
= > o - I . i
PLE = ~
“oR ~ | I !\l
Z I - = - o~
T = -~ @
7N o
w
Q.
i oo I
> - ) N N ~
0 4 - —— x ™ S
+ — l ~0 : ) =2
-
— T —— (=)
o —
) - m[f o]
J A A = L p
™~
] I
™ x | x | | I
N 2— S‘ -1
o ml e 3 1= <o & |2 < o o o |o
® <} |© =
el o] &R | P[RR |F a2 |®
o x T
- - - @
-
(¥a)
(Wa}
)
o (e 0]
w ) o —
= - iy — = < A R
o - o~ m wn ~
o — - I — — -
‘—90 o [ - @ -~ ol
o m
= S un
o o
| ¢ 5 e
m (W] o 14]
o <
B w m o ~
wn
— ~— o~ o — o w
m’ - < o w o -
%
o o |E
2 m o
-
. & St
[
= = < :]'-o
5 LZJ Q 24 w e o
[} a pa I
& - m e
+ 3
[as] [ Q =
<+ Aoy ||
5 - P =z —
s - m
o (=8
m m ~ = <
a =+ o m - ~F
=3 a & = eum | T
— M~ = "
) —
—bHTH 5 o
~ H —
4
[2e] x ~3 “" o =3 =
s — §| ax s o S oy
= o p=4 - o
<o c a4 =1 u
-+ - S'm < o
Z Al o~ _ m
~ l»———-l ] C’,‘J—O ;
3 sSd s 8=
o~ o |S % o o o
x| |3 T [ D O -
- .
& OSE I__A
=
hl — §'
i — |>
) o wn = e
TTRIF z .3
] S 58 &= o~
=2 S U« — o~
2 Lz i
I @
(%]
=3
QU
=

30. abra. Pontos digitdlis fordulatszammeéri

197




+12V

»

{gyujtas)

]

y 3
031

Gofof

of

INL14LB

e

1

P
10k

13

e h

Ry

16

1k “k&E

&
R3

A,

’%’c%”@”@”@"@

&2
15

x
f=J
—
o~
x -r o
o X
o~
m(\l

UAA170

D1, D3g: CAY 26

Y@

y

[ &

10

O

10

D33 IN&1L8

Ofofofeforol

)

1

V|

$a

4

j?w0n

I 1
11— 7

Ry 100

P
3

2

124

|

&

Ic2

UAA 170

A,
Dﬂ

0¢

1

e

4

6

Y@

E

e

G
D3p

Y

13

&

700
25V

Be

——

1C3
78L05

o L
— 100n
Azruy T

Kdzés

Ki

Cy _]_
mo{[

"
)
- x
— N
o a —
nd
i ma— |
| S
N v
@
x
o~
~
-
T
o
—
hat
o~
a x
2
L =
X
3 = -
@ 2 o
} +I‘\‘F
- x
= =~
(= o~ 2>
U~ o
~N
m
(=)
jaal (=]
[~ 4 ~F
1]
-t
)
I
-
=
=z
4 —.
. o8
[
1 W N
(=]
<«

Megszakitéra

31. gbra. Fordulatszamméré LED-sorral

szakitorol érkezé jelek kozvetve az IC,,
MC 14553 tipusi szamlalo aramkort indit-
Jak. A szamlalot BCD - hétszegmenses
atalakito koveti, amely a T,...T,; meg-
hajto tranzisztorokon keresztiil vezérli a
HP 5082-7751 hétszegmenses kijelz6 ha-
rom karakterét (Elektor 1984/7-8.).

Az N, kapuval miikdd6 egyszeri astabil
multivibrator pontosan 3 mp-es periodus-
idejli négyszogjelet allit elS. Ez lesz a szam-
lalé aramkor kapuideje. (Négyitemii
négyhengeres gépkocsimotor esetén ugyan-
is a 3 mdsodpercben a pillanatnyi szikra-
gyujtas periddusideje pont annyiszor van
meg, amekkora az ennek megfelel6 aktua-
lis percenkénti fordulatszam.) Az N, in-
verter a negyszogjelb6l a C;—R, differenci-
alo tag segitségével rovid, meredek kapu-
impulzusokat képez a szamlalé aramkor
inditasahoz.

A késziilék bemenetére a megszakito
érintkezdkrd] keriilnek a pozitiv megszaki-
tasi impulzusok, amelyeket a szamlal6 3
masodpercig szamol. A pozitiv impulzu-
sok hatasdra a T, mindig kinyit és az N,
NAND Schmitt-trigger kapu 2. bemenetét
az R,—C,; idéallandébval aranyos rovid id6-
re alacsony szintre hiizza. A kapu atbillen:
kimenetén egy ideig magas lesz a szint; ez
egy megszamolt impulzust fog jelenteni.
A kapu a T,-et tovabbra is nyitva tartja
egy darabig, a D, és R, tagokon keresztiil.
Ez az impulzuszavarok okozta mérési hi-
bat kiiszoboli ki, a szamlald bemenod jelét
~megtisztitjia” ezektol.

A miiszer hitelesitésénél az P, trimmer-
potenciométerrel allithatjuk be a pontosan
3 mp-es kapuidét. A hitelesitést 50 Hz-cel
is elvégezhetjiik, ekkor a digitalis kijelz6-
nek 1.50-et kell mutatnia (ez 150 pozitiv
félperiodus 3 masodperc alatt és megfelel
az 1500-as fordulatszamnak négyiitemu,
négyhengeres motor esetén).

Befejez6 példank egy egyszeriibb kivite-
14, mikodésében klasszikus felépitési, de
csak integralt dramkoérdket tartalmazo,
LED-es kijelzésii fordulatszammérd (Elek-
tor 1985/4.). A készulék feleannyi LED-et
tartalmaz, mint a korabban targyalt mii-
szer, de a kijelzés éppolyan hatdsos lehet.
A cikk szerzdje szerint céiszerii a kijeizot
négyszogletes LED-ekbdl kialakitani, eze-
ket szorosan egymas mellé szerelni és a
LED-sort ugy alakitani ki, hogy az a gép-
kocsimotor nyomaték — fordulatszam gor-
béjénck alakjat utdnozza. Az els§ 14 db
LED szine sarga legyen (alacsony fordu-
latszam), a kdvetkezd hét darab zold, az
utolso kilenc pedig piros (magas fordulat-
szam). A milszer mérési tartomanyat 1000-
tél 6000/perc also és felsé értékekre kell
hitelesiteni a harom potenciomeéterrel, igy
ezres fordulatszam-valtozashoz hat darab
LED kigyuiladasa vagy eiaivasa tartozik.

A fordulatszam méréséhez most is fe-
szilltség — frekvencia atalakitot haszna-
lunk, ami egy monostabil multivibator,
melynek uniformizalt jeleibdl atlagértéket
képeziink. Az egyszerli monostabil foko-

zatot a 4093-as CMOS IC két darab



