— Regulator obrotéw

ﬁgﬁ% 1‘:)‘:)1; silnika elektrycznego

Wysokiej klasy sterownik
predkosci obrotowej do
Jednofazowych
komutatorowych silnikow
elektrycznych.

Rekomendacje: swietnie
zdaje egzamin jako
regulator obrotow silnikow
wiertarek, odkurzaczy,
mikserow, urzqdzen
nagrzewajgcych oraz wielu
urzqdzen gospodarstwa
domowego.

Zestaw AVT 1007 wykonano w oparciu o specjalizowany uktad scalony U2008. Uktad ten ma
wbudowany modut zapewniajgcy migkki start sterowanego silnika, blok nadzoru poboru pradu
przez obcigzenie (detekcja przecigzeni) oraz prosty stabilizator obrotéw silnika, ktéry wykrywa
zmiany napiecia sieciowego i odpowiednio do tych zmian zwigksza lub zmniejsza kat otwarcia
triaka, regulujgc moc dostarczana, do obcigzenia. Oprocz tego w strukturze uktadu zintegrowany
zostat stabilizator napigcia zasilajgcego, precyzyjny komparator oraz 7Zrédio napigcia odniesienia.
Catos¢ zamknigta jest w obudowie DILS.

Wiasciwosci - —
* napiecie zasilania: 230V AC

* zakres regulacji: 5..99%

* napiecie obciagzenia: 230VAC / 12A max. (2,5kW)

* wymiary plytki 50 x 60 mm

* pobor pradu przez uklad elektroniczny: max. 3mA

* niski poziom zakidcen
* stabilizacja obrotéw
» miegkki start
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Opis uktadu O —

Schemat podstawowego uktadu regulacyjnego znajduje si¢ na rysunku 1. Elementy D1 i R1
zapewniajg ograniczenie wartosci napigcia zasilajgcego do wartosci bezpiecznej dla uktadu
scalonego, a takze jednopotéwkowe wyprostowanie tego napiecia. Kondensator C1 odpowiada za
filtrowanie napigcia zasilajacego. Elementy R3, R5 oraz P1 sg dzielnikiem napigcia z mozliwoscia
jego regulacji, ktéry stuzy do zadawania wielkosci mocy dostarczanej do obcigzenia. Dzigki
zastosowaniu rezystora R2 bezposrednio dotgczonego do przewodu fazowego, wewngtrzne bloki
synchronizacyjne US|1 sterujg zalaczaniem triaka w sposéb synchroniczny z przebiegiem napigcia
zasilajacego. Minimalizuje to w znacznym stopniu zakldcenia radioelektryczne, ktére musiatyby
powstaé podczas impulsowego przetaczania duzych indukcyjnosci (a taki charakter maja uzwojenia
silnikéw elektrycznych) przy duzych wartosciach napie¢ zasilajacych. Nie ma wiec potrzeby
ekranowania regulatora, mozna takze poming¢ filtry sieciowe. Poziom generowanych zaktocenn jest
znacznie mniejszy niz podczas korzystania ze standardowego zasilacza impulsowego.
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Rys. 1 Schemat elektryczny regulatora
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Przed zamontowaniem triaka nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ jego A’z

wyprowadzen z opisem znajdujagcym si¢ na PCB
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Montaz i uruchomienie

Na rys. 2 przedstawiono rozmieszczenie elementdw na plytce drukowanej. Podczas montazu i
uruchomienia nalezy zwréci¢ uwage na zapewnienie sobie warunkéw bezpiecznej (pod wzgledem
elektrycznym ) pracy - uktad nie jest separowany od sieci elektroenergetycznej, a cz¢s¢ elementow

jestbezposrednio dotgczona do przewodu fazowego sieci.
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Rys. 2 Rozmieszczenie elementéw na plytce drukowanej

W egzemplarzu modelowym jako element wykonawczy zastosowany zostat triak BT138/800
o maksymalnym pradzie przewodzenia 12A, co daje mozliwos¢ sterowania obcigzeniem do ok.
2,5kW. Jezeli zajdzie koniecznos¢ sterowania tak duzymi mocami, nalezy pamiegtaé¢ o pogrubieniu
Sciezek doprowadzajacych mas¢ oraz prad obcigzenia do triaka lub zamontowanie go poza ptytkg
(najlepiej na radiatorze) poniewaz warstwa miedzi, ktérg pokryta jest ptytka, moze przewodzic¢

prad do ok. 2A!

Na rys. 3 pokazano najprostszy sposob podlaczenia regulatora do zasilania.

REGULATOR
OBROTOW

Rys. 3 Sposéb podiaczenia regulatora do zasilania
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Wykaz elementow

W kolejnosci lutowania:

@ R3 - 15kW

[ | R4-47kw
. | R5-220kw
. | RrR6-180w

R2 - 680kwW2\W
D1 - 1N4007

(braz.-ziel.-pom.-ztoty)
(z6tty-fiolet.-pom.-ztoty)
(czerw.-czerw.-z6tty.-ztoty)
(braz.-szary-braz.-ztoty)
(czerw.-czerw.-pom.-ztoty)
(nieb.-szary-z6tty-ztoty)

[ ] podstawka 8-pin pod uktad scalony UST

] c3-100nF
0l  ]c4-33nF
11 [ ] C1-100nF/25v
12 | c2-4,7nf/25v

1
2
3
4
5 [ | R1-22kw2w
6
7
9
9
1

13 [ | P2 - 1MW, potencjometr miniaturowy
14 [ | P1-47Kk/A, potencjometr (do druku) + gatka

15[ ] Q1-BT138/800

16 [ | wlutowaé ztgcza ARK2 - 2 szt.
17 [ ] US1 - whozyé do podstawki uktad scalony U2008B

Zestaw powstal na podstawie projektu o tym samym tytule opublikowanego w Elektronice Praktycznej 8/94

ELEKTRONIKA

www.ep.com.pl

Oferta zestawdw do samodzielnego montazu dostepna jest na stronie internetowej www.sklep.avt.pl

%roducent:

Dziat pomocy technicznej:

AVT-Korporacja sp. z 0.0 tel.;(22) 257-84-58

tel.: (22) 257-84-50  ul. Leszczynowa 11 serwis@avt.pl
fax: (22) 257-84-55  03-197 Warszawa @21
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